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Obr.2.  ast strojirenského.
vykresu. Je vid t Snekovy
p evod, Krokové motory (na

p evod a navijak). Zvlast

Si

vS§imn te eSeni  statické
asti, kter4d je p es valivé

loisko 6001 spojena s
rotujici.

asti



